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NEFTIN iLKIN EMALI TEXNOLOJI KOMPLEKSININ OSAS
APARATLARI UCUN EKSPERIMENTLORIN TOSKILI

A.A. SOFOROVA”®

Avtomatlagdirtlmig idarsetma sistemlarinin layihalondirilmesinde miirakkab vo ohomiyyatli
morhalolordon biri do idaroetmo obyektlorinin identifikasiyasidir. Toqdim olunan moqalodo
identifikasiya masalosi kimi tonzimloma sisteminin simtezi masalasinin halli nazards tutulur. . Mahz
idaroetma obyektinin 6tiirmo funksiyasi tapildigdan sonra tonzimloma sisteminin parametrik sintezi
hoyata kecirilir. Malumdur ki, belo sistemlorin sintezi ti¢lin obyekti idarosedici vo hoyacanlandirici tosir
kanallar1 iizro identifikasiya etmak lazimdir. Obyektin har hansi bir kanal iizro 6tiirme funksiyasinin
alinmasi ii¢iin sistemdo borabaor intervallarla informasiy nin yi1gimi tolob olunur. Bu problemin holli
maqsadi ilo neftin ilkin emali qurgusunda miisyyan plan iizro eksperimentlor toskil olunmus va
naticalar alinmigdir.

Acar sozlor: identifikasiya, tanzimlanan parametr, otiirma funksiyasi, idaraetma obyekti

Giris. Respublikamizin yanacaq-enerji kompleksino daxil olan miiassisalor arasinda on
vacib texnoloji sistemlordon biri neftin ilkin emalini tomin edon yag istehsali profilli neft emal
qurgularidir [1]. Bu qurgularin asas mogsadi xam neftdon yiiksok keyfiyyat gostoricilorine malik
genis cesiddo siirtkii yaglarinin istehsalini tomin etmokdon ibaratdir. Neftin ilkin emali qurgularinin
idarsetmo sistemlarine hasr edilmis elmi-tadqiqat islorinin tohlili gosterilmisdir ki, bu texnoloji
sistemlor idarsetmo obyekti noqteyi-nozorindon 6ziindo bir-biri ilo miixtolif texnoloji slagolordo
birlosmis ¢ox oOlciilii aqreqatlari birlosdirir vo har bir texnoloji aparat rejim parametrlori baximindan
genis diapozonda islodiyindon miirokkob sistemlordir.

Molumdur ki, bels sistemlorin sintezi ii¢iin obyekti idarsedici vo hayacanlandirict tosir
kanallar1 iizra identifikasiya etmok lazimdir. identifikasiya mosalolori dedikdo idaroetmo obyektlori
lclin Otiirmo  funksiyalarinin alinmasi nozords tutulur. Mohz idaroetmo obyektinin 6tiirmo
funksiyasi tapildiqgdan sonra tonzimloms sisteminin parametrik sintezi hoyata kegirilir. Obyektin

hor hansi bir kanal iizro otlirmo funksiyasinin alimmast {liclin sistemdo baraber intervallarla

*
Azarbaycan Dovlat Neft vo Sonaye Universiteti

104



Neftin ilkin emali texnoloji kompleksinin asas aparatlari ti¢iin eksperimentlorin taskili

informasiyanin y1gimi talob olunur. Bu problemin halli magsadi ile texnoloji obyektlords miisyyen
plan iizro eksperimentlor togkil olunur vo aparilir [2, 3].

Moasalonin qoyulusu. Obyektin Otlirmo funksiyasinin alinmasinda adoston aktiv tocriiba
metodlarindan istifado olunur. Ciinki, hor hansi bir obyektin miisyyon bir kanal iizrs (idarsedici vo
hayacanlandirici tasir kanallart iizro) dinamik modelini alarkon bu obyektin girisina tokan sokilli
signal verilir. Bu mosalonin qoyulusu zamani asas problem ondan ibaratdir ki, elo etmok lazimdir
ki, obyekto hayacanlandirict tasir verilondon sonra texnoloji proses 6z reqlamentini pozmasin. Ona
goro do tocriiboni baglamamigdan avvel prosesin texnologiyast ve onun reqlamenti diqqetls
aragdirilmali va dyronilmalidir.

Digor bu problem iso odur ki, adaton bela tocriibalor aparilarken tadqiq olunan obyektin
daxil oldugu dovro agiq veziyyotdo saxlanilir. Bu da 6z ndvbesindo hor hansi bir kenar tosir
naticasinda prosesin 6z reqlamentini pozmast ehtimalin artirir. Bu, xiisusi ilo bird6vrali sistemlora
aiddir. Ona goéro do masalonin qoyulusu texnoloji prosesin 6z reqlamentini pozulmamasi sorti ilo
tocriiboni gapali dovro lizro aparilmagla, tonzimloyicinin sazlama parametrlorinin tolob edilon
keyfiyyot gostoricilorini 6doyan optimal giymatlorinin hesablanmasindan ibarotdir. Bu iso tonzim
sistemlorinin sintezi zamani toklif olunan metodikanin {istiin cohodlorindon biridir.

Masalanin halli. Tacriibenin aparilmasi zamani obyektin girisine miioyyon standart signal
verilmisdir vo bu zaman verilon siqnal elo secilmisdir ki, texnoloji rejim 6z buraxila bilon
hoddindon konara ¢ixmasim. Adoton har hansi bir tocriibonin aparilmasi ii¢iin maksimum bir saat
kifayoat edir. Obyektlorin identifikasiyasi li¢lin aparilan tocriibalorin bir qismi qapali dovro iizro
aparilmigdir. Bu zaman tadqiq olunan obyektds tonzimlonan parametrin tapsiriq giymati buraxila
bilon hodd daxilinds miioyyon qodor doyisdirilmisdir vo obyektin giris vo ¢ixis parametrlori
miloyyan intervallarla dl¢iilorak geyd olunmusdur [4]. Tacriibanin sonunda iso biitiin tonzimlonon
parametrlor 6z avvalki qiymotlorine gatirilmisdirlor.

e llkin olaraq sistemo qosulmus tonzimloyicinin sazlama parametrlori doyisdirilir:

Wp) =K, (T,

T —> 0, Td/f —0)

e Idaroetms obyektinin 6tlirms funksiyasi hesablanir.

e Miivafiq metodlardan birinin kdmayi ilo tonzimloayicinin sazlama parametrlorinin talab
edilon keyfiyyat gostaricilorini 6doyon optimal qiymatlori hesablanir [5].

Asagidaki niimunado, ELOU-AVT-2 qurgusunun K-2 rektifikasiya kalonunun yuxarisinda
temperaturun tonzimlonmasi li¢lin birdovrali tonzim sisteminin sintezi mosalosino baxilimisdir.
Kalonun yuxarisinda temperatur 2 tonzimlayicisi ilo tonzimlonir. Tonzimlayiciys temperaturun cari
qiymati 1 vericisindon daxil olur. Tenzimloyicinin ¢ixis siqnali iso suvarma xotti iizorindo
goyulmus 3 icra mexanizmina verilir. Qapali tonzim sistemino PI tonzimloyici qosulmusdur.
Izodrom vaxtinin baglanilmasindan sonra (Tin — o) texnoloji prosesde tonzimloyicinin ¢ixis
signali ¥=59%, kalonun yuxarisinda temperatur (tonzimlonon parametr) y,=120"S, bu parametrin

tapsiriq qiymoti iso x,=120"S olmusdur.
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Sakil. Kalonda temperaturun tonzimlonmasi sxemi va tonzimloma
prosesinin kegid prosesi ayrisi

Alinmus kegid prosesi ayrisi vo temperaturun tonzimlonmasi sxemi sokildo gdstorilmisdir.
Bu oyri osasinda ATS (avtomatik tonzimloma sistemi)-o qosulmus tonzimloyicinin sazlama
parametrlorinin optimal qiymotlorinin hesablanmasi {igiin genislondirilmis amplitud-faza tezlik
xarakteristikasinin kdmayi ils aparilan analitik metoddan istifade olunmusdur.

Notica. 2-tonzimloyicisinin tapsiriq qiymetinin tokan sokilli artirilmasindan sonra yeni
qorarlagmis rejimo asagidaki qiymatlor uygun olmusdur:

u, =63%,y, =124,5°S,x,, =125°S
Hesabatdan alinmis naticalor belo olmusdur:
Qapali sistemin Gtiirmo funksiyasi:
0.134p +1

W4 (p) = 0.86

Sis

0.554p> +1.173p +1

Tonzimloms obyektinin 6tiirmo funksiyasi:
0.134p+1 o 0450
3.958p% +7.553p +1

Pi tonzimlayicinin sazlama parametrlorinin optimal giymatlori:

W,,(p)=2.93

K, =3.099; T, =2.226
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Sistema P tonzimloyici qosmus olsaq, onda bu tonzimloyicinin sazlama parametrinin
optimal giymaoti
K,=4.436

olar.
Qeyd edok ki, bu tonzimloyicinin sazlama parametrlorinin alinmig optimal qiymatlori
sénma daracasi 75% (m = 0.221) olan hal iigiin hesablanmisdir.
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OPTAHM3AIUSA SKCHEPUMEHTOB JJIs1 OCHOBHBIX AIIITAPATOB
HE®TENEPEPABATBIBAIOIEI'O TEXHOJIOTMYECKOI'O KOMILIEKCA

A.A. CAOAPOBA

OJHUM W3 CIOXHBIX U B@XHBIX 3TAallOB IPOCKTUPOBAHMS aBTOMATH3MPOBAHHBIX CHCTEM YIPABICHHUS SBIACTCS
nieHTH(UKAINS 00BEKTOB yIpaBlIeHUs. B craTbe paccMaTpuBaeTcs mpodieMa HACHTHHUKAMN KaK 3a/ada CHHTe3a CHCTeMBI
perynupoBanus. IlapaMeTpudecKkuii CHHTE3 CHCTEMbI PErYJIHMPOBAHUS OCYLIECTBIBIETCS ITOCIE HAXOXKJCHUS IepeIaTOYHOM
(yHKIMHE 00BEKTa ynpaBieHus. [I3BecTHO, 9TO A CHHTe3a TaKHX CHCTEM O0BEKT HEeOOXOAUMO HACHTU(GUIMPOBATH MO KaHa-
J1aM yIpaBICHUS W BO3MYLICHHsS. [l TOro 4ToOBI MONYYHTH MEPENaTOYHyI0 (HYHKIHUIO JIOO0ro 00beKTa Mo KaKkomy-iubo
KaHally, HeoOX0o[uM cOOp NAHHBIX B CHCTEME C PaBHBIMH HMHTepBanaMu. J{is pemieHus 3Toi 3amauu ObLIM HPOBEICHBI
9KCIIEPHMEHTBI 110 KOHKPETHOMY IUIaHY U HOJIy4YCHbI IIPUEMIICMbIE PE3yJIbTATHI.

Kniouegvie cnosa: uoenmugurayus, pecyrupyemulii napamemp, nepeoamoynds Qynkyus, 00bekm ynpasieus.

ORGANIZATION OF EXPERIMENTS FOR THE MAIN APPARATUS OF OIL
REFINING TECHNOLOGY COMPLEX

A.A. SAFAROVA

One of the complicated and important stages in the design of automated management systems is the identification of
management objects. The article identifies the problem of identification as the simplification of the regulatory system. .
Parameterization synthesis of the regulatory system is performed after the control object is found. It is known that for the
synthesis of such systems, the object must be identified in terms of managing and exciting effects channels. In order to receive
the transfer function of any object on the channel, it is required to collect data in equal intervals in the system. In order to solve
this problem, experiments on a specific plan were made and the results were obtained.

Keywords: identification, adjustable parameter, transfer function, control object.
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