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The paper deals with the estimation of comprehension
criterion for the rule base in the fuzzy logic theory systems.
The conception level of management system for the user
is defined with a value due to the comprehension criterion.
It allows using properly in the issues of decision-making

as well.

cUcTeMbl He- comp! \ criterion.
YETKOE UMCNO, KPUTEPUA NOHUMAHNA.
B cramee i 6a3bi npa-
BUA, B YO CUCTEMY Y Mpw no-
MOLUM KPUTEPMA NO A CTeNeHb ACHO-
caun cncTeMbl ANA NONL:
O xpUTep Aaer ™ and ge ac
uc cuctemy B npouec-
cenp A u 3HaHMIA.

Qeyri-salis idaraetma sistemi biliklor osasin-
da formalagdinlmis qarar gobul etmd sistemlorini
dostokloyon Dgoar-Onda tipli qaydalardan togkil
olunmusdur. Bu tip gaydalar idaroetmo sistem-
lorindo sorti hallanin yaradilmasinda vo montiqi
naticao ¢ixarma masalalarinda bir ¢ox clmi tad-
qiqatgilar iiglin osas todgiqat obyekti olmusdur.
Moqalo Dgar-Onda tipli sorti qaydalar ssasinda
yaradilmig qeyri-solis qaydalar bazasimin istifa-
dagi torofindon no darocada anlasigh olmasim
toyin edon meyarin dlgiilmosindan bohs edir. Bu
moagsadlo maqaloda nozari vo praktiki is nazarda
tutulmusdur.

Qeyri-salis moantigin asasi Liitfi Zads toraofin-
dan qoyulmus va aktualhigim bu giino kimi qoru-
yub saxlamigdir [1]. Qeyri-salis montiq asasinda
formalagdinlmis idaroetma sistemi gorar-qabulet-
ma va digar sahalarda slverisli oldugu iigiin tadqiq
va tatbiq sahosi geniglonmokda davam cdir [2-4].
Bu ciir qaydalar sistemi ©gar-Onda tipli bir ne¢a
qaydalardan toskil olunmus, sorti hallarin tasvir
olunmasina xidmot géstorir. Primitiv hal iigiin bu
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ciir qaydalar agagidaki sakildo olmalidir:

agor A=A onda Y=B,
burada .\, Y — idaractma sisteminin girigi va ¢Ixi§1;
A, B~ giris va qixis iigiin tayin olunmug qeyri-salis
tipli adadlordan tagkil olunmug meyarlardir (ling-
vistik termlor).

Miirokkab sistemlar iigiin bu gaydalar asagida-
ki1 sokilda gostorilir:

agar X, =A voX,=A,vo..voX = I

onda Y, =B, va¥Y,=B,vo \"))

Forz Ldal\ k| bu saklld‘) \Lrl|llll> bL§ q.lyd adan
toskil olunmus qeyri-salis idaractma sistemi var.
Verilmis sistema daxil olan qaydalarin hor birinin
girig vo gixisi geyri-salis adadlordon togkil olun-
musdur:

L.agor X, = (-1, -0.9,-0.7),
onda X, = (0.382, 0.6152, 0.998)

2. agar X,, = (-0.7, -0.6, -0.4),
onda X, = (0 3812, 0.7768, 0.998)

3. ogarX =(-0.4,-0.25,-0.1),
onda X, = (0.3812, 0.9867, 0.998)

4. agor X, =(0,0.1,0.3),
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onda X, = (0.3812, 0.9036, 0.998)

5. ogor X, =(0.3,0.85, 1),
onda X = (0.3812, 0.427, 0.998)

Anlasighihq meyarinin 6lgiilmosi figiin 2003-
cii ildo D. Nauck tarafindon toklif olunmug Nauck
indeksindon istifads olunur [5]. Bu meyar saya-
sinda qeyri-salis gaydalar bazasinin miirokkabliyi

va sistemin girig vo gixig1 dgiin $
giymotlarin dogru gokilda verilmoasini miloyyan
etmoak olar. Nauck indeksi agagidaki sokildo he-
sablanir:

Nauck index = comp-cov - part, (0))
burada comp — miirakkoblik indeksini tayin cdir.
Bu indcks qaydalar bazasimin istifadogi Ggiin no
doaracada miirokkab oldugunu géstororok agagida-
kt kimi ifads olunur:

comp=m/ Zn‘ i )

i=l
burada m — ¢ixig doyigonlorinin say1; # — bir giris
tigtin istifado olunan linqvistik termlarin sayidir.

Yuxanda verilon qeyri-solis sistem igiin bu
mcyar asafidaki kimi olacaq:

comp = 1.

T+1+1+1+1 =

Nauck indcksinin hesablanmasi tigtin qeyd olu-
nan névbati indcks cov - Orticitlitk indcksi olub,
verilmiy giymoatlorin [0-1] intervalinda na doroca-
do yayildiini milayyoan cdir:

cov =chwl /n;. 3)

i=l

Verilmis dilstur vo sokildon gériindiiyil kimi,
dayisanlarin giymoti [0-1] intervalinda tam olaraq
yayilmadigi d¢tin Srtictiltk meyarmin qiymati
agagidaki kimi olacaqdir:

cov =0.545.

Nauck indcksinin tapilmast tigiin toklif olunan
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- Girig va gixig dayisanlari ar dak iyyat

daracasinin tasviri

sonuncu indeks boliinmo indeksi olub, har bir gi-
rig doyisoni Gigiin verilmis giymatlarin (linqvistik
termlorin) Gmumi sayindan bir vahid az olmaqla
alinmig adadin inversino barabardir:

part, = @

burada p, - i-ci giris doyisoninda istifads olunan

mansubiyyat funksiyalarinin imumi sayidir.
Idaractma sistemi iigiin bu meyarin qiymoti:

Belalikla, (2)-(4) diisturlan iizra alinmug natico-
don istifada ctmakla bes qaydadan toskil olunmug
qeyri-soalis sistemin Nauck indeksinin (1) qiymoti
agagidak sokilda olacaq:

Nauck index = comp - cov - part =
=1-0.545-0.25=0.136.

Yekun olaraq, qeyd etmok lazimdir ki, Nauck
indeksinin qiymati [0-1] intervali tizra doyismali-
dir. Bu giymatin 0-a na gador yaxin olmasi qey-
ri-solis idaractmo sisteminin istifadagi tarafindon
o0 qadar az anlagiqh olmasini, 1-a na qodar yaxin
olmasi isa qeyri-salis idaractma sisteminin isti-
fadagi torafindan o gadar gox anlagigh olmasini
miloyyan cdir.

Belalikla, idaroctma sistemina daxil olmug
qaydalar bazasinin istifadagi torafindon anlasigh
olmasini tayin edon meyar Nauck indeksi vasita-
sila Olgiilmiisdiir.
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