UOT 62.83.52

VEKTOR iDAROLI ASINXRON MUHORRIKIN AVTOMATIK iDARO SXEMININ
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Xiilasa. Magalada vektorlarla idara olunan asinxron miiharriklorin avtomatik idara sxemi
qurulmus va tadqiq edilmisdir.

AHHO”HH{M}L B cmamve nocmpoeHa u Uccne006ana asmomamuiecKkdsl cxema ynpaeieHus
ACUHXPOHHO2CO osueamens BEKMOPHO2O Ynpaeilerus.

Abstract. Automatic management scheme of asynchronic engine run by vectors has been
drown up and studied in the article.
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Giris. Asinxron miiharrikin vektorla idaro olunmasinin basqa idars iisullarina nisbaton osas
iistlinliiyli ondan ibaratdir ki, onun yaratdigi momenti miioyyan programlarla doyismok vo yaxud
sabit saxlamaq miimkiindiir [1].

Buna goro do avtomatik idars sxeminin qurulmasinda momentin osas toskiledicisi olan
rotorun iligmo maqnit selinin sabit saxlanilmasi prinsipini segirik.

Osas hissa. Masinin momentinin vektor sokilli olmasi xiisusiyyatlori vektor idaroetmo
sisteminin iglonilmosini reallagdirir vo lazimi aparatlarin secilmosini tolob edir. Burada birinci
mosalo asas ilismo magqnit seli vektorunun ol¢tilmosidir.

Onun hallinds hamin vektor agsagidaki sokildo gdstarilir:

vy =|w|(cosn + jsiny)
Burada, n-o oxundan (A fazasinin maqnit oxu) osas iligmo maqnit seli vektorunun ani
qiymotino godar olan elektrik bucagidir. Bu bucagin 6l¢iilmosi ¢atin olsa da onun y,, = |1//| -CoS7

Vo, =|w|-sinn toskiledicilorini miioyyon etmok olar.
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Bunun iigilin bir-birindon 21 gadar siirlismiis o vo £ oxlarinda stator niivasi lizorino DXK—7
p

markal1 Xoll vericisi yapisdirilmalidir.

Burada, 2p-statorun qiitblor sayidir.

Beloliklo, statik tezlik ¢eviricili asinxron miiharrikin vektor idaroetmosinin miimkiinliiyii ti¢iin
gorginliyin amplituduna vo tezliyino goro idarsedilmosi ilo yanasi, onu fazasina gore do idars
olunmasi lazimdir. Vektor idarasindo tezlik ¢eviricisine verilon signal tezliyos, amplituda vo fazaya
gora modulyasiya olunmus ikifazali doyison coroyan gorginliyindon ibarstdir. Belo idareetmo
konardan tosirlonan sabit coroyan miiharrikinin idaroetmo xiisusiyyolorino malik olacaqdir [2].

Bu sxemin osas amillorindon biri miihorrikin hansi komiyysto goro idaro olunmasidir, yani
rotorun ilisma seli miiharrikin idars edilmasi {i¢lin yaramadigina gors, onu miivafiq olaraq ya stator
gorginliyino ya da stator coroyanina ¢evirmok lazimdir. Bu prinsiplorin, yoni rotorun ilisma selinin
sabit saxlanilmasi vo idaroemo komiyyati kimi stator corayanindan istifads prinsiplorinin asasinda
qurulan avtomatik idaro sisteminin funksional sxemi sokildo gostorilmisdir.
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Sakil. Vektorla idara olunan asinxron miiharrikin funksional sxemi
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Sxemdo agagidaki isarolor gobul edilmisdir:
TC - tiristorlardan y181lmis tezlik geviricisi
TV - mithorriks verilon corayanin tezlik vericisi
CV - corayan vericisi
FC1, FC2 - faza ¢eviricilori
KC1 - koordinat ¢eviricisi
DXa., DX - Xoll vericilori
ISB1, ISB2 - ilisma seli ceviricisi
HB1, HB2 - hesablayic1 bloklar
EB - idaro signallarinin emal bloku
Sokildon goriindiiyli kimi, avtomatik idars sxeminin diizgiin islomesi {i¢lin onun girigino
asinxron mihorrikin 3 parametri hagqinda molumat verilir. Bunlar miihorrikin osas maqnit ilismo

seli (¥,), statorun faz coroyanlari (l,,1,,1;) vo statora verilon coroyanin tezliyidir (f1). Sxemin
osas oks olaqosini yaradan rotorun ilisma selini ¥, 6l¢mok miimkiin deyil, bunun ii¢ilin osas iligmo

seli (¥, ) Xoll vericilari vasitasilo torpanmaz koordinat sisteminds ¥/, vo ¥4 Olgiiliir. Hesablama

sxemin ilisma seli bloklar1 ISB1 vo ISB2 vasitosilo yerino yetirilir. ISB1 blokunda hesablama
asagidaki diisturlarla aparilir [2].

L :

Vou = L_;‘//Oa —Lysly,
L, . ()
Vop = L_‘//Oﬁ - L2§Ilﬂ

Bu diisturlarda gostorilmis stator coroyaninin torponmoz oxlara proyeksiyasi (im Vo im)

sxemdo statorun faza corayanlarini hamin coroyanlarin torponmoz oxlardaki proyeksiyasina ¢eviron
FC2 faza ¢eviricisindon alinir.

ISB1 blokundan almmis (¥/,, va ¥, ) rotorun ilisma selinin togkiledicilari ISB2 blokunda

. . [ 2 2 e - L
Pifagor teoremi osasinda ‘lﬂz‘ =\¥2, TW¥;s rotorun ilisms selinin moduluna ¢evirilir. Sonra

rotorun ilisma selinin modulu ‘l// 2‘ manfi oks alaga signali kimi avtomatik idare sisteminin girigino

verilir vo burada o, rotorun ilisma selinin verilmis giymati ilo miiqayiso edilir. Alinan farq AW,y

stator coroyani ilo idaras olunan asinxron miharrikin struktur sxemindoki idaros qurgusunda oldugu
kimi hesablanir.
Hesablama agagidaki diisturlarla aparilir:

Aiy, = AE/—Zd(l"' pTz)

_ Ay T @)

L
Burada T, = r—2 - rotorun elektromagnit zaman sabiti.
2

@, -rotor carayaninin yaratdigr maqnit selinin bucaq stiratidir.
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Sokilden goriindiiyl kimi, @, -nin qiymati stator corayaninin tezlik vericisi (TV) vasitasii ilo
oldo edilmis statorun firlanan maqnit selinin bucaq siiroti @, vo TG taxogeneratorun verdiyi
rotorun firlanmasinin bucagq stirotinin @ forqindon (@, = @, — @) alinir. (2) diisturlari ilo aparilmis

hesablamalar noticasindo AY,, -yo miivafiq firlanan koordinat sistemindo (d, q) stator corayani

(Aid ,Aiq) aliir. Sonra Alyva Al caroyanlart EB emal blokunda yiiksok harmonika toskil-

edicilordon siizgoclor vasitosi ilo tomizlonir, onlarin gdvdolori bir-birindon ayrilir vo koordinat
ceviricisi KC1-o otiiriiliir. Is prinsipi [3] verilmis KC1 koordinat geviricisindo stator corayaninin
proyeksiyalar1 firlanan koordinat sistemi olan d, g-don torponmoz koordinat sistemi o, [-ya
kogiirilirlor [2].

Nohayat statorun torponmoz koordinat sistemindoki coroyanlari ila ) ilﬁ faz ceviricisino

FC1-o verilir. Bu gevirici homin caroyanlar {i¢ fazali (1,,1,,1;) corayanlara ¢evirir. Sonra homin

corayanlar tiristor tezlik ¢eviricisinin idare blokuna verilir, orada homin signallar miiharriks verilon
gorginliyin tezliyino, amplituduna vo fazasina géro modulyasiya edilir [2].

Natica. Mogalods vektorlarla idara olunan asinxron muharriklarin avtomatik idara sxemin
gurulmus va onun is prinsipi arasdiriimisdir.
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