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Robototexnika fanninin tadrisinds robot anlayisi va onlarin tasnifi
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Robototexnika - masinqayirma, sensorlarin hazirlanmasi, istehsal texnologiyalar1 vo ga-
baqcil alqoritmlarin daimi nailiyyatlorindan istifado edon miiasir elmdir. Robototexnika &yra-
nilmasi hovaskar vo ya pesokar tiglin miixtalif foaliyyat sahalorinds robototexniki layihalorin
totbiginds yeni imkanlar agacaq. Robotlarin praktiki totbigi robot texnikasinin inkisafini sti-
mullasdirir vo elmin digor saholorinds nailiyystlor prosesini harokoto gatirir.

Bu giin robotlar faydali qazintilar hasil edir, komponentlori avtomobillors yigirlar. Yaxin
golocokds avtomatik idarsetmo avtomobillari, ev vazifalorini yerina yetirmok vo miiayyan to-
lablaro uygun ixtisaslagdirilmis avadanliglarin yigilmasi iigiin robototexniki qurgular yarana-
caq.

Robotun no oldugunu daha yaxsi basa diismok {igiin robot ti¢lin funksional bir miiayyan-
logsdirmoa verak. Yani robot nozords tutulmus harokotlori yerino yetiron har hansi bir qurgu
(mexanizm) eyni zamanda ti¢ sorta cavab vermoalidir.

1. SENSE: Otraf diinyan1 sensorlarla qobul etmok. Bu ciir sensorlar mikrofonlar, kamera-
lar (elektromaqnit spektrinin biitiin sahalori), miixtalif elektro-mexaniki sensorlar vs s. ola bi-
lor.

2. THINK: otrafdaki fiziki diinyan1 basa diismok va ona nozards tutulmus harokotlori ye-
rina yetirmok {igiin davranis modellori yaratmag.

3. ACT: fiziki diinyaya bu va ya digor sokilda tosir etmok.

Ogor yuxarida gostarilon sartlordon biri yerina yetirilmirss, qurgu robot sayilmur.

Masalon, avtonom nagliyyat vasitasini robot texnikasina aid etmok olar.

Robot avtomobil sensorlara malikdir (SENSE), modellor qurur, otraf diinyan1 basa diisiir
Vo gorarlar gabul edir (THINK), (ACT) (sarnisin va ya yiik dasimaq). Bels bir robot inanilmaz
daracado miirokkob bir miihitds iglayir Vo ¢oxlu sayda gozlonilmayan situasiyalarla qarsilasir.

Robotlarin névlari. Sonaye robotlar1 (SR) istehsal prosesinda horokoat vo idarsetms funk-
siyalarini yerina yetirmak ii¢iin nazards tutulmusdur.

Manipulyasiya robotu - manipulyatordan vs yenidon programlasdirilan idarsetms qurgu-
sundan ibarat avtomatik qurgudur. Onlar konveyer istehsali prosesini avtomatlagdirmaga im-
kan verir ki, bu da 6z névbasinds amok mohsuldarligini artirmaga, istehsal xarclorini azaltma-
ga, homginin insan amilinin tasirini zaiflotmoys imkan verir, bunun da hesabina rogabat gabi-
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liyyati artir.

Robotlar1 yering yetirdiyi islorin néviindon asili olaraq asagidakilara ayirirlar:

1. Tokmo - mohsullar1 oridilmis materialla, o cimlodon 3D printerlorlo tokmok tigiin na-
zordo tutulmusdur. Islonmo zamani asas texnoloji ¢atinlik yiiksok temperaturdur.

2. Mexaniki emal {igiin robotlar - kasici alotdon istifado edarok mexaniki tasir vasitasilo
momulatlarin emalinda, demirgilik islarinda, habels preslomas va méhiirlomos islarinds istifads
olunur.

3. Yigma - oksor hallarda mexaniki birlosma va elektron komponentlarin paylanmasi {igiin
miixtalif alotlordon istifado edon manipulyatorlardir.

4. Boyaq - avtomatik totbiq ti¢iin istifads olunur, o ciimlodon lak-boya 6rtiiyii, homginin
mohsulun sonraki cilalanmasi.

5. Tikinti - tikintinin avtomatlasdirilmasi, hamg¢inin resurslarin hasilati ti¢iin nozords tu-
tulub, buraya miixtalif obyektlorin tikilmasi {igiin tikinti materiallarinin vo masinlarin robot-
lasdirilmis ¢atdirilmasi vasitalori do daxildir.

6. Qablagdirma-siralama - mohsulun keyfiyystini yoxlamaq, onu siralamaq vo qablagdir-
magq tgtn istifado olunur, aksar hallarda bu, mohsullarin istehlakg¢ilara ¢atdirilmasi vasitalarini
nozars almadan konveyerlords avtomatlagdirmanin son marhalasidir.

7. Nogliyyat vasitalori - bu sinfa har hansi robotlasdirilmis yiik ¢atdirma vasitalori aiddir.

8. Kond tosarriifati robotlaridir.

Moaisat robotlari - giindalik hoyatda insana komok etmak tiglin hazirlanmis robotlar.

Robotlar1 agagidaki siniflor tizra tosnif edok:

1. Noqliyyat robotlar1 - avtomatik rejimds sornisin va yiiklorin daginmasinda istifads olu-
nur.

2. Agilli ev - intellektual, robotlagdirilmis sistem.

3. Robot kémokgisi - sahibina fiziki va intellektual yardim gostora bilon universal robot
sinfi.

4. Robot ev qadini - evds giindalik is yerina Yyetiron robotlar sinfi, ona robot aspazlar, sii-
piirgalor, pancara yuyucular, gablar, hava tomizlayicilor, avtomobil yuyucular, hovuzlari ts-
mizloayanlor va s. daxildir.

Sosial robotlar - avtonom va ya yar1 avtonom rejimds insanlarla ictimai yerlordo vo ya ev-
larda qarsiligh alags qura bilon robotlar. Masalan:

1. Robot ails tizvii - ailonin torkibino demok olar ki, tamamilo qosula bilon, evds horakot
edo bilon, otrafindakilarla qarsiligli slagods ola bilon qurgulardir.

2. Heyvan robotlar - ev heyvanlarin1 avoz edon qurgular onlarin harakatlarini va saslorini
kogtira bilir.

3. Robot oyuncaglar - usaqlarin miixtalif bacariq va biliklora 6yradilmasine komok edan
aylonca vasitalori.

4. Tibbi robotlar - insan idarasi altinda tibbi manipulyasiyalar1 hoyata keg¢irmok {i¢iin ya-
radilmis robotlar.

5. Robot carrahlar - xastaliklorin vo travmalarin corrahi mialicasinds totbig olunur, cor-
rahin rolunu yerina yetirmokdon basqa amaliyyatlarda assistent vazifasini yerina yetira bilor.

Oczag1 robotlar - Xastolors miialico preparatlar hazirlaya vo paylaya bilirlor.

3. Robotlasdirilmis protezlar - badonin itirilmis vo ya geri donmoz zodslonmis hissalarini
stini robotlasdirilmis cihazlarla oavoz etmok {igiin nazords tutulmusdur.

4. Robotlasdirilmis transplantatlar - zodslonmis vo ya islomoyon organlari vo toxumalari
robotlasdirilmis qurgularla avaz etmok ti¢iin istifads olunur.
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5. Bakic1 robotlar - Xastalora qulluqg edorkan kigik tibb is¢ilarini avoz edo bilirlor.

6. Xostalorin robot simulyatorlari - tibb miitoxassislorinin praktiki tolimi vo bacariglarinin
hazirlanmasi tigiin nozards tutulub.

7. Robot diagnozlar - anamnezin molumatlari asasinda diaqnoz qoyub miialica toyin eda
bilirlor.

Tadgigat robotlart miixtalif tadgiqatlar aparmaq, o ciimlodon miixtalif funksiyalar1 yerina
yetirmak tiglin robotlardan istifado etmok imkanlaridir. Bunlara hom avtomatik, ham do yari
avtomatik planin ¢oxsayl alatlori daxildir. Istifado miihitlori:

1. Kosmik - kosmos soraitinds todgigatlar aparmagq tigiin istifads olunur.

2. Yerdistii - yer sathinds todgiqatlar aparmaq ti¢iin nazards tutulub, digar planetlords tad-
qiqatlar aparilan halda robotlara planet gomilari deyilir.

3. Yeralti - torpag sothi altinda va ya birbasa torpaq altinda vo ya magara va grotlarda tod-
gigatlar apara bilirlar.

4. Daniz qurgulari - sualt1 va ya sualt1 vaziyystds tadqgigatlar aparmaq ti¢iin qurgular.

Doylis robotlar1 antropomorf (insana banzor) davranislart olan, miioyyan doylis tapsiriqla-
rinin hallinds insan funksiyalarini1 gismoan vo ya tamamils yerins yetiron ¢oxfunksiyali texniki
qurgulardir. Doyiis tapsiriglarint yerino yetirarkon insani avoz etmoys, hoyatini qorumaga,
homg¢inin imkanlari ilo uygun olmayan tapsiriglari yerina yetirmoys imkan verir.

Robototexniki sistemlarin idaraetma noviari. Robotun idaragiliyi - robotun hall etdiyi vo-
zifalor dairasino uygunlasmasi, horokostlorin proqramlasdirilmasi, idarsetms sisteminin vo
onun program tominatinin sintezi ilo bagli problemlor kompleksinin hallini nozards tutur.

Idaroetma noviina géra robototexniki sistemlar asagidakilara boliiniir:

1. Biotexniki:

1.1. Omrli (robotun ayri-ayr1 hissalorini idars etmok tigiin diiymalar vo idarsetmo qollar1).

1.2. Kogiirlici (insan harokatinin tokrari, totbiq olunan saylori, ekzoskeletlori 6tiiron oks
alaganin hayata kegirilmasi miimkiindiir);

1.3. Yar1 avtomatik (bir omr organinin idara edilmasi, masalon, robotun biitiin kinematik
sxeminin tutacagi);

2. Avtomatik:

2.1. Program (avvalcadan verilon proqram iizra foaliyyat gostorir, asasen doyismoz miihit
soraitinda birtorafli vazifalarin halli ii¢lin nazards tutulmusdur);

2.2. Adaptiv (tipik problemlari hall edir, lakin foaaliyyat soraitino uygunlasir);

2.3. Intellektual (en inkisaf etmis avtomatik sistemlor);

Robotlarin idars edilmasinin asas vozifolori arasinda asagidakilar var:

* miiddoalarin planlagdirilmast;

* harokatlorin planlasdirilmast,

* giic vo magamlarin planlagdirilmast;

« dinamik daqiqliyin tohlili;

* Robotun kinematik vo dinamik xiisusiyyatlorinin identifikasiyas.

Robotlarin idarsetms tisullarinin inkisafinda texniki Kibernetika vo avtomatik idaroetmo
nozariyyasinin nailiyyatlori boyiik shomiyyat kasb edir.

Robotlar bir nov siini intellekto (SI) ehtiyac duyurlar ki, komanda boyunca horokot eds v
ya problemlari hall eds bilsinlor.

Mbaqgalanin aktualligi. Robototexnikanin miiasir talim texnologiyalarinda istifado olunma-
st magalonin aktualligini sartlondirir.

Magqalanin elmi yeniliyi. EImi yenilik moagalada robototexnikanin novlari iizrs tosnif edil-
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moasi ilo baglidir.
Magqalanin praktik shamiyyati va tatbigi. Magalodon ali vo orta ixtisas moktablarinin
miollimlori, talobs vo magistrantlar istifads eds bilarlor.
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IHonsiTHe po6OTOB M UX KJIaCCH(PUKAIMSA
B 00y4eHUM PoOOTOTEXHHUKE

Pe3rome

B cratse pacckazano 00 001meM nmoHuMaHuu poOOTOB, 0 TUIAX poOOTOB. 31ech 0c000 OT-
MEUeHO MPUMEHEHHE POOOTOB B COBPEMEHHOM KHM3HU, B TOM YHUCIIC UX 00J1aCTh MIPUMEHCHUS.
3,[[er TOBOPUTCA O BO3MOKHOCTHU HCIIOJIB30BAHUA pO6OTOB AJid BBIIIOJIHCHUA Pa3JIMYHBIX

b yHKIMA.

S.S. Gamidov, A.S. Sadiqov

The concept of robots and their classification
in the teaching of robotics

Summary

The article tells about the general understanding of robots, about the types of robots. The
use of robots in modern life, including their field of application, is especially noted here. It
talks about the possibility of using robots to perform various functions.
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